INEQUATIONS €T
SNSTERES ’EQUATIONS

e Une inéguation se résout comme une équation mais lors de la division:

o Sion divise par un nombre positif, on conserve le sens de I’inégalité
o Siondivise par un nombre negatif, on change le sens de I’inégalité

3(x—5)>5x-12 Lo 4(x-5)>x-1
On si nécessaire
3x—-15>5x-12 4x—-20>x-1
3% —5x >15_12 On met Iesxagauche et les nombres a AX—x>20—1
droite
—2Xx>3 On reduit 3x>19
X < 3 On change le sens de inégalité si on divise «> 19
par un nombre negatif
Les solutions Les solutions
sont les nombres g | uti sont les nombres
inférieurs ou On donne les solutions supérieurs ou
. . . .19
égaux a — — égaux a —
J 2 d 3

e Les systemes d’équation peuvent se résoudre soit par substitution soit par
combinaison:

On décide de résoudre par substitution car (—x+y=1
I,e cqeff|0|ent de y dans la premiére 3x+2y =12
équation vaut 1

y=X+1
3X+2y=12

On exprime y en fonction de x dans la
premiére équation

3x+2 x+1 12

y=x+1

3X+2x+2=12

y=x+1
On substitue v dans la seconde équation {
On développe la seconde équation {
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On réduit | de équati y=x+l
nré a seconde équation
ui quati Ex =10
{y=x+1
On trouve
X=2
ont 3 y=3
ntrouve y =
ey X=2

Le couple (2;3) est la solution du systéeme

-~ . o 2x -3y =—4
On décide de résoudre par combinaison
3X+4y=11
On multiplie la premiére équation par -3et < (-3)I[|2x-3y =-4
la seconde par 2 pour éliminer les x x2 |||3x+4y=11
. —-6x+9y =12
-6x et 6x vont s’éliminer
6X+8y =22
On conserve la premiére équation et on —6x+9y =12
remplace la seconde par 17y =34
—-6x+9y =12
Ontrouvey =2
y y= 34 _,
17
—6Xx+9x2=12
On dans la 34
premiere équation y=—"—=2
17
_ —-6x=12-18
Il ne reste plus qu’a résoudre la premiere 34
équation y=—"=2
17
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X=—7=1
Ontrouve x =1 -6
y=2
Le couple est la solution du systeme
. ) ) . -Xx+y=1
e Interprétation graphique du premier systéme ;
3X+2y=12
-Xx+y=1
ty y peut aussi
3X+2y=12
y=X+1
s’écrire 3 et peut
y:—§x+6

se traduire par les droites (D,):
y=x+1 et (D,): y:—gx+6.

X Lasolution du systéme

! ~ correspond aux coordonnées de
D, A, point d’intersection de (D)

et (Dy).
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