IS PE NEWTON

e

e Deuxiéme loi de Newton : ZFext =Mma
e Application:

1) Deéfinir le systeme a étudier : le solide

2) réaction (R—,\; ), poids ( P )

3) Deuxiéme loi de Newton: ZFext =ma; « Ry +P=mag
4)  Se definir un repere et projeter la relation précédente sur les deux axes:
{RNX +P, =ma, {Psina=maX {mgsinazmax {gsina=ax
=

=
Ry, +P, =ma, Ry —Pcosa =ma, Ry —Pcosa =ma, Ry, = Pcosa
5) une ou les deux relations :
v, =(gsina)t +ctel x=(lgsinajt2+ct93 x:[lgsin(x}t2
= 2 = 2 ,
v, =cte2
y =cted y=0

car ctel = cte2 = 0 (vx(0) = vy(0) = 0) et cte3 = cte4 = 0 (x(0) = y(0) = 0)

e Premiére loi de Newton : Z Fext =0 pour un solide au repos ou se déplacant a

—

vitesse constante (cas particulier de la deuxiéme loi: dc = O)

e Troisieme loi de Newton: |:1/2 = _F2/1
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